Manual

pICOBOT® ABB
GofFa

Eyector controlado por aire para ga-
rras de vacio

2J)piab



Este manual esta disponible en los siguientes idiomas en piab.com

El manual original esta escrito en inglés.

¥
*
*

: P

| 7 .
English
(NG
I Francais
- Deutsch
I I ltaliano
O B35
P N
@,
Polski

Portugués (Brasil)

= = Svenska

Copyright © 2025 Piab AB

Las especificaciones estadn sujetas a cambios sin previo aviso.


https://www.piab.com/

Tabla de contenidos

1. IntroduccCion al MANUAL ..... .o e e e e e s e enan 4
1.1. Acerca de €Ste MANUAL .....ccue i et aa s 4

1.2. Sefales de seguridad utilizadas en el manual ... 4
1.2.1. SeNales de adVErtENCIA .....oiiuui ittt ea e een 4

1.2.2. Seflales Obligatorias ......oceuiu i 4

1.3. GrupPO ODJETIVO ..ttt ettt e e e e e e et e et e e e e e e e ee e e eera e aae 5

1.4. Condiciones de Pruebas .........oo oo 5

2. Instrucciones de seguIidad ........ccciiieiiiiiiiiiii e e e r e e rnnenan 6
2.1. Exencion de responsabilidad .........cccuiiiiiiiiiii e 6

A S T-Ye T8 L Lo F=To e =T o Y=Y o= N 6

B2 T F= o = <o [ U1 o N 6
G T8 O 1 =3 =1 F= Yo o] o PSPPI 7

2.3.2. MANTENIMIENTO .uiitiiiiie ettt ettt et e et e e et e e e e e e e et e e eaa e e een e aeaneenanaaeen 7

A N V- | [V Toi o] o Mo [ g T=T-To o X PP 7

2.5, USO PrEVISTO euiiiiiiiiii ittt ettt e e et e e e e e eaan s 7

D2 T E=T o T T o f =Y o o TN 8

3. Introduccion a la PICOBOT® ....ccc.uiiiiiiuiiiiiinrirriar s rsa e e s e ran s s e ra s s e na s s sannnas 9
G T8 I =Y o T 1T o | PP 9

3.2. Etiqueta de identifiCaCion ... 9

G TR T O o1 o1 1 4111 o} o RSP 10

I N B Tt Tod T oYl o Yo e [>T o =T =Y 10

L 1 =3 = o o o N 12
VN B o) o} =T [ To o T e [T F- TR o= - RS 12

4.2, INStalacion MECANICA ..oouuuiiiiiii e e et e et e e e et e e e et e e e e aaa s 12

T [ 15 -1 - TelTe ] W= [ o) o Lo PP 15

4.4. INStalacion NEUMATICA ....oieue it e e e e e e e e e e e et e e ena e eenns 17
4.4.1. Informacion NEUMATICA ....uiiie ittt e et e et e et e e e e eean s 17

4.4.2. Diagrama NEUMATICO ...uuiiieiiiieiiiii e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e rn e e e ennanas 18

4.5. Instalacion del SOFIWAIrE ......cocuiiiiii e 18

LT L0 T g Vo o o F=1 4 0T =T o o NN 19
0 I 1 o =T o - 2N 19

5.2. Caudal de SOPIAAO ...cuuiiiiiiiii e, 21

5.3. Descripcion general de menus piCOBOT® ABB GOFa ....cccvuviiiiiiiiiiii e 22

5.4, AJUSEES eI MENU ..iiiiiiii e 23

T LU g T o o = PP 26
6.1. Parametrizacion y coONfigUIracCiON ........ccocuiiiiiiiiii e e e e e e e e aans 26

LTS T BT oY= V7 =] o TP 30

72 =T 1 =T 114 0T T= o ) N 32
7.1. Mantenimiento PreVENTIVO ...ttt e e e e e e e e e e e e eaans 32

7.2. PieZas d€ rEPUESTO ...iiiiiii it 34

7.3. DEsSmMONtaje del Chip oooeueiiiiii e 34

7.4. Sustitucion del filtro de aire comprimido ........ooiiiiiiiiiii e 35

7.5. Resolucion de ProblemMas ........ooiiiieiiiiiiii e 36

A R el oT=t =T o o o 1 PSPPSR 37

8 T 0= o X3 =T o7 o YT o X TP 38
LS TR 4 Y=Y o T3 o o =T P 40
9.1. Placas adaptadOras ... iiiiii e raan 41

O - T =T o - R PP 42
11. Reciclaje y eliminacion de reSiduoS ......ccciiiiiiiiiiiiiii s s s s sn s rn s en s rn s e rnnns 43

piCOBOT® ABB GoFa Pagina 3 de 44



Introduccion al manual

1. Introduccion al manual

1.1. Acerca de este manual

* El responsable de la planta de produccién debe asegurarse de que este manual se lea y se entienda.
* La seccidn sobre seguridad debe estudiarse con especial atencion.
* El manual debe almacenarse en un lugar conocido y facilmente accesible, que puede ser digital.

* Antes de realizar tareas de servicio y mantenimiento en el equipo, estudie cuidadosamente los apartados
correspondientes del manual.

Este manual (Art no. 0248754, Rev.01, es-ES, 2025-04) es para piCOBOT® ABB GoFa.

1.2. Senales de seguridad utilizadas en el manual

Tenga en cuenta todas las advertencias, indicaciones obligatorias y otras sefales de este manual. Tienen los
siguientes significados:

1.2.1. Senales de advertencia

Aviso
El incumplimiento de las instrucciones puede provocar lesiones graves e incluso la muerte.

Aviso
Fuerza de vacio

> P

Aviso
Escape

.2 Aviso
No obstruya el escape

1.2.2. Senales obligatorias

0 Aviso
Informacion a la que debe prestar especial atencidn.
Importante
Use proteccién para los ojos
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Introduccion al manual

Importante
Use proteccién para los oidos

1.3. Grupo objetivo

Este manual, especialmente la seccidon sobre seguridad, debera ser leido por todo el personal que vaya a
realizar cualquier tipo de trabajo con el producto o el equipo:

* Personal de instalacion

* Personal a cargo de su funcionamiento

* Personal de servicio y mantenimiento

* Personal de limpieza (limpieza del equipo y de la zona que lo rodea)

1.4. Condiciones de pruebas

A menos que se indique lo contrario, los valores especificados en este manual estan probados a:

* Temperatura ambiente: (20 °C [68 °F] = 3 °C [5,5 °F))
* Atmdsfera norma: (101,3 kPa [29,9 inHg] + 1,0 kPa [0,3 inHg])
* Calidad del aire comprimido: DIN ISO 8573-1 clase 4
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Instrucciones de seguridad

2. Instrucciones de seguridad

2.1. Exencidén de responsabilidad

Piab AB no se hace responsable de la instalacién y la operacion de piCOBOT® en un sistema robotizado.
Los pasos requeridos deben ser realizados en supervisiéon y aprobacién por integradores autorizados.

Piab AB no se hace responsable de la seguridad de un sistema robdtico completo con piCOBOT® instalado.
Los pasos requeridos deben ser realizados en supervisiéon y aprobacién por integradores autorizados.

2.2. Seguridad general

El uso correcto del producto dentro de un sistema es responsabilidad del disefiador del sistema o de la
persona responsable de las especificaciones técnicas.

El aire comprimido puede provocar explosiones y el vacio puede causar implosiones en recipientes herméti-
Cos.

El flujo de escape debe estar contenido y tratado adecuadamente en caso de evacuacion de sustancias y/o
gases peligrosos.

Asegurese de que los componentes estan firmemente asegurados; compruebe periddicamente que las
conexiones funcionan de forma correcta, ya que los ciclos o las vibraciones de alta intensidad pueden hacer
que se aflojen.

2.3. Uso seguro

El producto descrito en este manual esta disefiado para su implementacion en sistemas industriales; por lo
tanto, no debe utilizarse bajo condiciones distintas a las especificadas en este manual.

g\ Aviso
El vacio y el aire de escape pueden causar lesiones graves. Mantenga las manos, las pier-
nas, el pelo y los ojos alejados de las entradas de vacio y salidas de aire.

Aviso

Asegurese de que no entran materiales ni objetos extrafios en el puerto de vacio ni en el de
escape, ya que existe el riesgo de que se expulsen objetos o se dafie el producto.

ﬁ Aviso

e Para evitar lesiones personales, dafos en el equipo y fallos en la aplicacidn, asegurese de
que la linea de aire comprimido esté correctamente fijada.

e Usar un producto que presenta dafios puede provocar roturas o estallidos y causar
lesiones personales o dafios materiales.

¢ Un uso irresponsable de aire comprimido puede causar lesiones. El aire comprimido nun-
ca debe utilizarse para fines distintos a los designados.

* Riesgo de expulsidon de objetos, dafios en el producto, fallo de la aplicacion o lesiones
personales si se bloguean simultaneamente los puertos de vacio y de escape mientras se
genera vacio.
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Instrucciones de seguridad

2.3.1. Instalacion

El aire comprimido puede ser peligroso si lo utiliza personal no cualificado. La instalacion, el uso y el mante-
nimiento del producto deben ser realizados exclusivamente por personal experimentado y especialmente
formado.

Antes de montar y desmontar el producto, desconecte la alimentacion eléctrica y de aire comprimido. Instale
y realice el mantenimiento del producto solo después de haber leido y comprendido completamente este
manual.

2.3.2. Mantenimiento

Aviso

Antes de realizar cualquier trabajo de mantenimiento, corte el suministro de aire comprimi-
do, el suministro eléctrico y descargue la presién residual.

Solo deben realizarse tareas de mantenimiento tras haber leido y comprendido a fondo este manual.

2.4. Evaluacién de riesgos

El integrador debe realizar una evaluacion de riesgos de la integridad de la aplicacion completa del robot.

El piCOBOT® es so6lo un componente de una aplicacion robdtica, por lo que el uso seguro de piCOBOT®de-
pende de la capacidad del integrador para disefiar una aplicacion robdtica segura. El piCOBOT® esta
diseflado con caracteristicas especialmente adecuadas para aplicaciones colaborativas, como:

* Disefio compacto para minimizar la huella del producto en espacios de trabajo limitados.

e Poco peso para reducir la inercia de impactos.

e Gran relacion superficie-volumen, para reducir la inercia del impacto (presion).

* Altura pequefia (punto central de la herramienta cerca de la brida del robot) que reduce la fuerza ejercida
sobre las juntas del robot durante el movimiento.

* Bordes redondeados.

* Instalacion intuitiva de la bomba en la interfaz del robot.

» Suficiente numero de elementos de fijacidon para todas las interfaces de conexidn a fin de garantizar la
integridad mecénica.

e Cierres de fijacion con cabeza de tornillo redondeada.

* Conexion de suministro de aire giratoria para impedir enredos en el tubo de aire.

* Correas de sujecién en el tubo de aire para evitar enredos con otros objetos o con el cuerpo del robot.

e Luces LED de distintos colores en el producto para indicar diferentes estados de funcionamiento y
facilitar la toma de acciones correctivas desde fuera de la zona peligrosa.

* Direccion de salida de aire de escape disefiada para minimizar el riesgo de soplado en los ojos del
operario.

e La fijacién de los brazos de la garra ajustable (herramienta de agarre opcional) define una carga maxima
que pueden soportar antes de desplazarse en caso de un impacto incontrolado.

2.5. Uso previsto

e Sodlo para uso profesional.

* El producto debe utilizarse en entornos que cumplan las especificaciones y certificaciones del producto.

e El producto debe utilizarse para evacuar aire (no liquidos) de un volumen con el fin de crear vacio para
procesos de agarre, sujecién y elevacion.

* El piCOBOT® es una herramienta de final de brazo para robots colaborativos, utilizada para agarrar y
sujetar objetos. Las aplicaciones mas habituales son la siguientes:
* Pick and place

piCOBOT® ABB GoFa Pagina 7 de 44



Instrucciones de seguridad

* Carga superior

* Cuidado y atencion a las maquinas (machine tending)
* Bin picking

* Cumplimiento de pedidos

* Montaje

2.6. Uso incorrecto

El producto solo esta autorizado para funcionar en las condiciones recogidas en este manual y en las hojas
técnicas. Todo uso o aplicacion diferente al uso previsto se considera un uso indebido no admisible. Esto
incluye, entre otros:

* Uso de productos dafiados.

* Uso del producto para evacuar liquidos.

* Uso de aire comprimido o tension eléctrica fuera de las especificaciones.

* Uso del producto como una unidad independiente de seguridad para cumplir con las normas internaciona-
les de elevacion.

* Uso del producto para evacuar contenido sélido sin recurrir a filtros.

* Uso del producto si la linea de aire comprimido no esté correctamente fijada, ya que las lineas de aire
comprimido sueltas pueden producir lesiones graves.

* Uso del producto si el escape esta obstruido o tapado.

e Uso del producto si los puertos de vacio y escape estdn obstruidos simultdneamente cuando la unidad
genere vacio.

* Uso del producto en contacto directo con pulverizaciéon de agua o cantidad excesiva de agua.

* Uso del producto en atmdsferas potencialmente explosivas.

* Uso del producto en aplicaciones criticas para la vida.
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3. Introduccién a la piCOBOT®

3.1. Fabricante

Piab AB

P.O. Box 146

SE-182 12 Danderyd
SWEDEN

3.2. Etiqueta de identificacion

Cada unidad se identifica mediante una etiqueta con informacién de identificacion. Para cualquier comuni-
cacion con Piab AB o los centros de servicio, consulte siempre la informacién de la etiqueta e indique tanto
el cédigo de producto como el niumero de serie.

PCO.XX XXX.XXXX X 1
] KKK XXX XXX

_ﬁ XXX XX XXX X XXX XXXXX.
%X.X.XX.X.XXXXX XXXKXXXXX
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Introduccién a la piCOBOT®

3.3. Cumplimiento

C€

Directivas europeas, CE

Directiva Estandar y/o referencia de medicidn
Directiva de compatibilidad electromagnética EN/(IEC) 61000-6-2:2019
(CEM) 2014/30/UE

EN/(IEC) 61000-6-4:2019
Directiva RoHS2 (2011/65/UE) Conforme

rC

Comision Federal de Comunicaciones, FCC
FCCID R7TAMB2623

3.4. Descripcion general
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Introduccion a 1a piCOBOT®

Posicién Descripcion

Placa adaptadora

Indicador LED

Escape

Entrada de presién de alimentacion
Pantalla OLED y botones de seleccion
piCHIP Ti05-2 (2 uds.)

Puerto de vacio

I @ Mmoo O W >

Conexion eléctrica

Tornillo de ajuste de soplado

piCOBOT® ABB GoFa

Nota

Placa adaptadora para robot
Consulte el capitulo Funcionamiento
Aire de escape

Angled push-in style, 26 mm
Consulte la seccion Interfaz

Eyector

G 1/4" Female

Conector macho M8 8 pines

Caudal de soplado ajustable
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4. Instalacion

é Aviso

¢ No instale ni utilice su piCOBOT® si ha sufrido dafios durante el transporte, la manipula-
cion o el uso. Un producto daflado puede explotar y causar lesiones o dafios materiales.

¢ Antes de utilizar el producto, lea las instrucciones de seguridad para garantizar un fun-
cionamiento seguro del producto.

4.1. Contenido de la caja

¢ piCOBOT® ABB GoFa

¢ Air hose @6 mm outer diameter, length 3 m

e Bridas para cables/tubos

e |laves Torx (T20, T25, T30)

« Cable kit: 1) Cable M8 8-pin Female Angled to Split M8 4-pin Male Angled and M8 3-pin Male Angled. 2)
Cable M12 8-pin Male Straight to Open end, length 0.4 m. 3) Hook-up cables (x 2), with black insulation,
lengths 0.2 m. 4) Hook-up cable, with red insulation, length 0.2 m.

¢ USB flash drive with ABB Add-In software

e piCOBOT® ABB GoFa manual

* Manual del complemento ABB

» Garra ajustable (opcional)

e Ventosas (4 u 8 uds., opcional)

4.2. Instalacion mecanica

1. Abrala caja.
2. Utilice tornillos Torx T25 para soltar la placa adaptadora.
3. Monte la placa adaptadora en el robot con cuatro tornillos T30.

Figura 1. Monte la placa adaptadora en el brazo del robot.
4. Monte el piCOBOT® en la placa adaptadora utilizando cuatro tornillos cautivos T25.
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Instalacion

Figura 2. Monte piCOBOT® en la placa adaptadora.

5. Monte un elemento de agarre, como una ventosa o una garra ajustable, en el piCOBOT®, bien directa-
mente en el lado de dicho elemento o en el cambiador de herramientas montado entre el piCOBOT® vy el
elemento de agarre.

Figura 4. Garra ajustable montada en piCOBOT®
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Qm--—7/
. m-
-

() - -

Figura 5. Cambiador de herramientas montado en piCOBOT®

Figura 6. Garra ajustable montada en piCOBOT® mediante un cambiador de herramientas

El lado del elemento de agarre del piCOBOT® cuenta con tres interfaces de montaje diferentes para poder
sujetar diferentes garras o ventosas:

A-G1/4" Female
B - Interfaz 16 x 17 mm, M4 (4 uds.)
C - Interfaz 30 x 40 mm, M5 (4 uds.)

Consulte el capitulo Dimensiones para mas informacién.
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4.3. Instalacion eléctrica

Figura 7. Controlador de robot para ABB GoFa

Desde el puerto X19, conecte los cables para suministrar energia al dispositivo de E/S:

¢ Conecte un par de cables 24V y GND a los terminales superiores PWR DO y GND DO de la seccién DO del
dispositivo de E/S.
e Conecte un solo cable GND al terminal GND DI de la seccién DI del dispositivo de E/S.

X19 (Alimentacion E/S cliente) Pin no Terminal de dispositivo de E/S

1(24V) PWR DO
2 (GND) GND DO
4 (GND) GND DI

Conecte el cable de sefial de la herramienta M12 al puerto X2 (Interfaz de brida del cliente, CFl) y a los
puertos de E/S del controlador del robot como se indica a continuacion:

piCOBOT® ABB GoFa Pagina 15 de 44



Instalaciodn

Conexioén en piCOBOT® (M8 8 pines Cable de X2 (M12 8 pines) a dispositivo de E/S (ex-
macho) tremo abierto)
N.° de pin Senal Pin no X2 Cordén de alam- Terminal de dis-
bre positivo de E/S
5 24\ 7 Azul PWR DO
8 GND (conexidn a tierra) 8 Rojo GND DO
4 V1 (Controlador de vacio)* 1 Blanco DO1
1 V2 (Desactivar ahorro energé- 2 Marron DO2
tico)*
7 S1 (Pieza Presente)* 4 Amarillo DI1
S2 (nivel de vacio de ahorro 3 Verde DI2
energético alcanzado)*
C1 (Sin funcion) 6 Rosa no conectado
C2 (Desactivar ahorro energé- 5 Gris no conectado

tico)*

* Las funciones estan preconfiguradas en el momento de la entrega, pero pueden modificarse en el menu
de la pantalla de la bomba.

Aviso

Los hilos que no estén conectados deben aislarse y envolver el cable para evitar contactos
accidentales.

Monte el cable eléctrico en piCOBOT® vy en el robot, observe la muesca de guia para la direccidn correcta.

Figura 8. Muesca guia en el conector eléctrico

La brida del robot ABB GoFa tiene dos conectores M8, un conector hembra de 3 pines para la alimentacion
(Power de Personalizacién, CP) y un conector hembra de 4 pines para la sefial (Sefial de Personalizacién,
CS).
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Cs CcpP

Figura 9. Conectores eléctricos en la brida de la herramienta ABB GofFa

4.4. Instalacion neumatica

Aviso

Para evitar lesiones personales, dafios en el equipo y fallos en la aplicacién, asegurese de
que la linea de aire comprimido esté correctamente fijada.

piCOBOT® puede instalarse en cualquier orientacion. Asegurese de que el escape procedente del eyector
no esté bloqueado. Al conectar las mangueras de conexién de aire y tubo de vacio a la unidad, es impor-
tante elegir las dimensiones adecuadas de la manguera, si se utiliza una manguera distinta de la incluida,
para evitar la caida de presion. Evite didmetros internos restrictivos, distancias de tuberias largas, curvas
cerradas y conexiones de pequefias dimensiones.

Conecte el tubo a un punto de suministro de aire comprimido y al piCOBOT®.

Fije el tubo de aire con bridas para evitar enredos con otros objetos o con el cuerpo del robot.

4.4.1. Informacion neumatica

Namero y tipo de COAX® Presidon de alimentacion, max. Presion de alimentacién, 6ptima
MPa [psi] MPa [psi]
MICRO Ti (2 uds.) 0,7 [101,5] 0,51 [87,0]

o Aviso

¢ La calidad del aire comprimido debe cumplir los requisitos establecidos en la norma DIN
ISO 8573-1 clase 4.

¢ Cuando trabaje en entornos con presencia de polvo, suciedad y particulas mas grandes
que puedan atascar el eyector y causar un bajo rendimiento, se recomienda utilizar el
piCOBOT® con herramientas de agarre, como ventosas o garras, equipadas con filtros.
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4.4.2. Diagrama neumatico

G

"
A\
h'd

i
[

1. Aire comprimido
2. Vacio
3. Escape

Figura 10. Vacio NC y soplado NC con valvula antirretorno.

4.5. Instalacion del software

Consulte el manual de ABB complementario independiente para saber cdmo instalar y utilizar el software
Piab para robots ABB GoFa.
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5. Funcionamiento

El LED se iluminara en diferentes colores y con luz fija o intermitente, dependiendo de la tarea que se
realice. Los dos LED estan situados en lados opuestos de piCOBOT®.

Tarea/actividad Color

Vacio activado (ON) Azul, intermitente
Ahorro energético (ES) activado Azul, fijo

En reposo Verde, fijo

Funcion de liberacion (soplado activo) Verde, intermitente

5.1. Interfaz

Hay dos botones, una pantalla OLED y dos LED en verde y azul en piCOBOT®. En cuanto se enciende el
piCOBOT®, aparece el logotipo de Piab y poco después la pantalla predeterminada (véase la imagen inferior,
que muestra el estado IDLE con 0,0 -kPa de vacio). La lectura del nivel de vacio en tiempo real se muestra
aqui cuando se alcanza el vacio. La unidad de vacio seleccionada y activa se muestra en la esquina inferior
derecha. Se activa un salvapantallas después de 3 minutos si no hay seflal de entrada o cuando se trabaja
en los ajustes del menu.

El LED azul L1 se iluminaré e IDLE cambiaré a VAC en la pantalla cuando se logre una sefial de entrada para
Vacuum on (Vacio activado). Del mismo modo, para una sefial de Blow-Off on, pero entonces se enciende

el LED verde L2 e IDLE cambia a BO en la pantalla. También es posible activar manualmente e/acio o el
Soplado con los botones "V"(Vacio activado) y "B"(Soplado activado) cuando piCOBOT® estéd alimentado
con 24 V. El apagado por soplado siempre anula el encendido por vacio.
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Funcionamiento

La informacion de la parte inferior de la pantalla muestra, de izquierda a derecha, el estado de la sefial
de salida en S1, normalmente Presencia de pieza (PP); S2, normalmente nivel de Ahorro energético (ES)
alcanzado; y la unidad de vacio activa. En la seccion superior izquierda de la pantalla se mostraran las
condiciones de estado; por ejemplo, cudndo y qué funcion de ahorro energético ES (Energy Saving) o
qué tipo de soplado estan activos y en accioén. Las sefales de salida y las condiciones de estado pueden
representar diferentes funciones seleccionables; para obtener mas informacion, consulte la descripcién
general del Menu y la configuracion del Menu en las paginas siguientes.

-kPa

Q@ 1oLE 0.0 |
S -

Para acceder a los menus, pulse y mantenga pulsadas “V” y “B” al mismo tiempo durante 2 segundos. Una
pequefa barra de tiempo en la parte superior de la pantalla ird gradualmente de izquierda a derecha hasta
que aparezcan los menus.

Parametrization
IConfiguration
Supervision

Factory reset

IEnergy saving type
Blow-Off type

Disable
I1Setpoint S2%
ALD

Para navegar por los menus, pulse “B” para alternar hacia abajo y “V” para alternar hacia arriba en la lista.
Mantenga presionado para desplazarse por la lista. Establezca su eleccion en el marcador cuadrado y pulse
"V"y "B" al mismo tiempo. Para seleccionar y definir un valor u opcién en un menu, cambie al marcador
cuadrado y pulse nuevamente "V" y "B" al mismo tiempo. Su eleccion aparecerd marcada con *y el OLED
parpadeara rapidamente para confirmar su configuracién. En el menu Parametrization (Parametrizacion),
espere 2 segundos para salir del menu al que ha entrado. Todos los demés menus tienen una funcion “Back”
(Atrés) en la parte inferior de las diferentes selecciones. Después de 10 segundos sin ninguna entrada
nueva, la pantalla vuelve automaticamente a su posicion predeterminada.
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5.2. Caudal de soplado

El caudal de soplado puede ajustarse con el tornillo de soplado. El caudal de soplado disminuye al girar el
tornillo en sentido horario y aumenta al girar el tornillo en sentido antihorario. Un caudal elevado producira
una liberacion rapida, pero puede hacer que las piezas de bajo peso se muevan al soltarse. Un caudal bajo
producird una liberacién més lenta, pero puede ser innecesariamente lento para piezas pesadas.
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5.4. Ajustes del menu

Parametrizacion

Nombre de menu Valor Rango Unidad Comentario

prede-

finido
Punto de consigna de nivel de va- 40 0...100 -kPa [- Se utiliza normalmente como ni-
cio de presencia de pieza inHg] vel de presencia de pieza
Histéresis de Presencia de Pieza 2 0..100 - -
Punto de consigna de nivel de va- 70 0..100 - Se utiliza normalmente como ni-
cio de ahorro energético (ES) vel de activacion de ahorro ener-

gético
Histéresis de ahorro energéetico 8 0..100 - -
(ES)
Duracion ATBO 250 0...10 000 ms Tiempo definido para ATBO
Histéresis de ALD 5 0..10 - Ajuste de ALD
Duracién de SAC 50 0..1000 ms Tiempo definido para SAC
Histéresis de SAC 0..100 - Ajuste de SAC
Sensibilidad de soplado inteligen- 0 0..3 - 0 = Sistema de vacio pequefio
te (IBO)
Tiempo de espera de ACM 5 1..100 s Tiempo para todas las actuacio-
nes de recuperacion

Actuaciones de recuperacion de 3 1..100 uds. Numero de actuaciones de recu-
ALD peracion permitidas
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Configuracion

Nombre de menu

Restablecimiento de
los ajustes de fabri-
ca

Tipo de ahorro ener-
gético

Tipo de soplado

Control de autoad-
herencia

Unidad de presion

Tipo de control de
vacio

Tipo de control de
soplado

Tipo de control C2
Tipo de salida S1

Tipo de salida S2

Pagina 24 de 44
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Confirmar

ES desactivado

ES en consigna 2

ES con ALD

ES en consigna 2 - ALD en reser-
va

Externo

ATBO

Soplado inteligente (IBO)

SAC desactivado
SAC activado

-kPa
-inHg

NPN
PNP

Igual que la base
Invertido respecto a la base

Igual que la base
Invertido respecto a la base

NPN
PNP

Igual que la base
Invertido respecto a la base

Funcionamiento

Comentario

Devuelve la unidad al conjunto de valores de para-
metrizacién y configuracion de fabrica en funcién
del CODIGO del producto.

Valor predefinido en funcion de la configuracion.
Consulte el correspondiente capitulo Funcion.

Valor predefinido en funcién de la configuracién.
Consulte el correspondiente capitulo Funcion.

Valor predefinido en funcién de la configuracién.

Entrada de base.

Sigue el tipo de control de vacio de base.
Sigue el tipo de control de vacio de base.
Salida base.

Sigue el tipo de salida S1 de base.
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Supervision

Nombre de Funcién Unidad Comentario

menu

Contador de Contador de ciclos Ciclos Consulte el correspondiente capitulo Fun-

ciclos cion.

Contador de Contador de deteccion de ten- uds. Consulte el correspondiente capitulo Fun-

uvD sion baja (UVD) cion.

Tens. MAX. Tensidn mas alta detectada V Consulte el correspondiente capitulo Fun-
(MVD) cion.

Tens. MIN. Tensién mas baja detectada V Consulte el correspondiente capitulo Fun-
(LVD) cion.

Tensiéon SYS Tensién del sistema V Consulte el correspondiente capitulo Fun-

cion.

Acel. MAX. Aceleracién maxima a corto plazo gx 10 Consulte el correspondiente capitulo Fun-
(STMA) cion.

Acel. MAX. 2 Aceleraciéon maxima a largo plazo gx10 Consulte el correspondiente capitulo Fun-
(LTMA) cion.

Temp. MAX. Temperatura méxima detectada °C Consulte el correspondiente capitulo Fun-
(MTD) cion.

Temp. SYS Temperatura del sistema °C Consulte el correspondiente capitulo Fun-

cion.
Identidad

Nombre de menu Comentario

ID de proveedor ID DE PROVEEDOR DE PIAB

ID de dispositivo Por ej. 314, consulte su bomba para obtener el valor correcto

Proveedor Piab AB

Nombre del producto piCOBOT®

Numero de serie Por ej. 16Q001234, consulte su bomba para obtener el valor correcto

Revision de hardware (HW) Por ej. RO2, consulte su bomba para obtener el valor correcto

Revision de firmware (FW) P. ej. revisién 1.0

ETIQUETA de aplicacion Ejemplo de ETIQUETA de aplicacion

Fecha de fabricacién P. ej. 2019-02-20

Menu de mantenimiento

Nombre de menu Comentario

Funcion de bloqueo Piab Solo para desarrolladores de Piab.
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6. Funciones

NOTA: Algunas funciones son opcionales y se eligen al configurar el piCOBOT® para su compra. Estas
funciones se indican con optional.

6.1. Parametrizacidon y configuracion

Control de vacio

Para mas informacion sobre el controlador de su piCOBOT® ABB GoFa, consulte el manual del complemen-
to ABB.

Tipo de ahorro energético: Ahorro energético - Determinaciéon automatica del nivel (ALD)

La determinacién automatica del nivel “ES” (ALD) es una opcion disponible solo si el modo de ahorro de
energia ES esta activo y se selecciona el tipo de ahorro energético ALD. La unidad mediréa el vacio maximo
alcanzable en el objeto cada ciclo y automaticamente definira un nivel de ES e histéresis optimizado. El
calculo se vuelve a calcular cada ciclo para ofrecer el estado mas fiable cada vez que se gestiona un nuevo
objeto. El célculo se basa en el nivel de sefial establecido para el modo Pieza presente y en el vacio maximo
alcanzable medido por un sensor analédgico. ALD también se puede seleccionar como reserva para ES de
ajuste manual (consigna S2). En este caso, ALD se activara si no se alcanza S2, a fin de garantizar siempre el
ahorro energético.

Tiempo

Cada ciclo Modo ALD

Conmutador digital

----------------------------- ES bajo, ALD
- —_ - = - - — — ESalto, ALD
Vacio max.
A\ 4
Vacio
Parametro Descripcidn
Histéresis de ALD Rango 0-10, donde O = histéresis pequefia y 10 = histéresis grande.

Tipo de ahorro energético: Ahorro energético en la consigna S2 (configuracion manual)

El ahorro energético (ES) en la consigna S2 funcionaréa de la misma forma que el ahorro energético ALD,
con la unica diferencia de que el usuario deberéa proporcionar un valor con el que la unidad se apagarg, y
una histéresis (ventana de diferencia) hasta que la unidad active de nuevo el vacio. El valor al que la unidad
desactivara la generacién de vacio se define en el parametro S2 (consigna ES). La diferencia (histéresis)

se establece utilizando el pardmetro Histéresis de ahorro energético ES. ES “low” (bajo), cuando la unidad
activa el vacio, se calcula entonces internamente como (consigna de ES — histéresis de ES).

Parametro Descripcion
Punto de consigna ES Rango 0-100 -kPa [0-29,5 -inHg]. S2>51
Histéresis de ES Rango 0-100 -kPa [0-29,5 -inHg]. Asegurese de que S2_setpoint - S2_hysteresis>S1

S1ly S2, sefal de retroalimentacion en |10 estandar ...

Monitorizacién automatica del estado de "ES" (ACM)
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Solo opcional si el modo ES estéa activo para proteger la vida Util de las valvulas, se implementa una funcion
de anulacién automatica. Si la valvula de suministro se reinicia tres veces en 3 segundos, la funcion ES se
desactiva para el resto del ciclo. Una caracteristica Util si ocasionalmente se producen fugas. Si su producto
esta configurado o ajustado con un resultado de aviso de fuga, la caracteristica también puede utilizarse
para controlar el desgaste de las ventosas. Puede desactivar la funcion de ACM activando la entrada digital
C2 del pin 8 (IO estandar) o PDO OCTETO Bit4 (I0O-Link). Si observa una fuga en el sistema, puede desactivar
temporalmente la funciéon de ACM pulsando una vez cualquiera de los botones de desactivacion manual de
la unidad de vélvula. La unidad de bomba recargara entonces el vacio en su rango de histéresis ES, pasara
de OFF a ON e intentara entrar en modo ES cuando haya encontrado la fuga. A continuacidn, la bomba se
desactiva y se pone en modo ES. Encienda y apague la bomba o pulse de nuevo cualquiera de los botones
de desactivacidn manual para volver a activar el modo de ACM.

Tiempo

Modo ES normal
Cada ciclo
Modo ACM normal

—_
T T 7 7 Esalo
Y Vacio méax.
Vacio
Parametro Descripcion
Tiempo de espera de Rango 1 a 100. Unidad = segundos. El tiempo minimo (valor predeterminado 3 se-
ACM gundos) que debe transcurrir durante el que se producen las actuaciones de recu-
peracion de ACM. Si el tiempo es superior para 3 actuaciones (o las que se hayan
establecido), no se activara la funcion ACM. Si el tiempo es inferior, se activa la
funcion de ACM. También se puede seleccionar como opcion de salida para S1 o S2.
Actuaciones de recupe- El nimero de actuaciones de recuperacion (predeterminado = 2) que se permiten
racion de ACM dentro del tiempo de espera de ACM sin activar la funcién ACM.

Aviso de fuga (LW)

Sefal de salida que se activa desde la ACM. Cada vez que se activa la ACM, esto indica una fuga que se
puede transmitir en el puerto de sefial S1 o S2.

Control de soplado

El soplado se controla a través de la entrada de SIO (PNP o NPN, configurable). Una sefial de entrada
“activa” se encarga de activar el soplado (siempre en estado normalmente cerrado neumaticamente). El
control de soplado activo siempre tendra prioridad sobre la sefial de control de vacio, interrumpiendo la
generacion de vacio e iniciando el soplado. Para méas detalles al respecto, consulte Control de vacio en la
pagina anterior.

Tipo de soplado: Controlador externo (opcional)

Control externo significa que la funcién de liberacion de aire comprimido se iniciard mediante una sefial de
entrada "activa". La sefal de purga desactivara la sefial de vacio asi como ATBO o IBO cuando esté activa.

Tipo de soplado: Apagado automatico temporizado (ATBO) (opcional)

El soplado con temporizador automético (ATBO) significa que la funcién de liberacién de aire comprimido se
iniciara automaticamente después de que se cierre la valvula de vacio. La duracidn del soplado se establece
con un temporizador. ATBO ahorrard en E/S necesarias para controlar el producto, lo que puede ser de
gran importancia si se conectan varias unidades a un controlador. ATBO facilita la programacién y puede
utilizarse para ajustar la duracion del soplado para recortar el tiempo de los ciclos.

piCOBOT® ABB GoFa Pagina 27 de 44



Funciones

Parametro Descripcion
Temporizador de ATBO Establece la duracion del soplado en milisegundos. Rango de 0 a 10 000 milisegun-
dos.

Tipo de soplado: Soplado inteligente (IBO) (opcional)

El sistema de purga inteligente (IBO) es una alternativa para ahorrar aire comprimido para la liberacién de
las piezas, ya que en muchas aplicaciones de vacio es lo que mas aire consume. El soplado inteligente

se iniciara automaticamente cuando se cierre la valvula de vacio, y la duracién del soplado se adaptara
automaticamente a la aplicacion. La duracion del soplado esta optimizada y el aire soplado se detendréa
automéaticamente cuando se haya eliminado todo el vacio del sistema. IBO es una funcion con autoapren-
dizaje y solo requiere algunos ciclos para optimizar la duracion del soplado en funcion de los diferentes
volumenes del sistema. En los ciclos iniciales es posible presentar un chorro de soplado adicional para
eliminar completamente el vacio. La sensibilidad de IBO puede utilizarse para ajustar la sensibilidad de IBO,
en funcién del tamafio del sistema de vacio.

Parametro Descripcién
Sensibilidad de soplado 0 = Sistema de vacio pequefio 1 = Sistema de vacio medio 2 = Sistema de vacio
inteligente (IBO) grande 3 = Sistema de vacio grande con grandes caidas de presion

Numero bajo = soplado con mayor ahorro energético (ideal para pequefios sistemas de vacio). Cuanto mas
alto sea el numero, mayor sera la restriccion de caudal del sistema.

Control de autoadherencia (SAC) (opcional)

El control de autoadherencia (SAC) elimina automaticamente el vacio "no deseado" con breves soplados si
no se ha activado la vélvula de control de vacio del producto. La duracién de los impulsos se determina con
un temporizador en milisegundos (ms). La histéresis (o sensibilidad) se define con un valor de 0-100. Un valor
mas bajo ofrece un SAC mas sensible. El vacio no deseado suele crearse mediante un dispositivo/manipula-
dor Ergonomic Handling por vacio en el que se incluye una valvula de no retorno de vacio. Por ejemplo, los
eyectores con funcion ES tienen en su interior una vélvula de retencion/no retorno. Cuando las ventosas

se aplican contra un objeto sellado, el peso del dispositivo de manipulacién comprime las ventosas y crea
una pequefa fuerza de adhesion. La fuerza puede ser suficiente para mover el objeto de forma incontrolada
e incluso causar lesiones personales si se manipulan planchas de vidrio o metal con bordes afilados. SAC
elimina completamente este problema. Funcién seleccionable.

Parametro Descripcion

Duracién de SAC Tiempo de una descarga de aire en milisegundos (intervalo 10-10 000) Valor predeter-
minado = 50 ms.

Histéresis de SAC Valor bajo = sistema sensible para objetos muy livianos que requieren manipulacion
delicada, pero con riesgo de “descargas de aire fantasma” debido a las derivas/per-
turbaciones de la sefial. Valor alto = sistema robusto pero no tan sensible.

Soplado completado (BOC)

La sefial de salida que se activa cuando el soplado ha finalizado, si esta activada la funcion de soplado
automatico integrado, ATBO o IBO. Los datos de salida del disparo haran que sea muy facil programar
siempre el tiempo de ciclo més répido posible. El uso correcto de un parametro es iniciar la liberacion de las
piezas estableciendo la sefial de control de vacio como desactivada ("OFF") y esperar a que cambie a nivel
alto ("HIGH"), lo que indica que se ha liberado la pieza.
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Parametro

La sefial BOC se ve afectada indirectamente por el
pardmetro de sensibilidad e IBO. Consulte el capitulo

Descripcion

La sensibilidad de soplado inteligente (IBO) se describe
en otro lugar.

sobre Sistema de soplado inteligente.

Funcién Standard-10 V2

Selecciona cémo se interpretara el modo de entrada del pin Standard-10 V2.

Parametro
Control de soplado
Control de vacio

Desactivar ES

Desactivar ATBO/IBO

Desactivar ACM

PDO vélida

Funcion de 10 estandar S1

Descripcion
Control de soplado
Control de vacio

Establecer el pin en HIGH (Alto) --> Desactiva la funcion de ahorro energético y su
funcion derivada Leakage Warning (Aviso de fuga).

Establecer el pin en HIGH (Alto) --> Desactiva el soplado con temporizador automati-
co o el sistema de soplado inteligente.

Establecer el pin en HIGH (Alto) --> Desactiva la monitorizacion de estado automatica
(la proteccion de valvula esta desactivada).

Se activa para indicar que las sefiales del controlador son validas. Util para 10 estéan-
dar. Funcion similar al bit de estado de control de complemento usado en 10-Link.

Selecciona qué estado transmitir en la salida SIO S1.

Parametro

Presencia de Pieza (PP,
Part Present)

Parametro

Presencia de Pieza (PP,
Part Present)

Nivel de vacio de ahorro
energético (ES)

Aviso de fuga (LW)

Soplado completado
(BOC)

Nivel de vacio analdgico

Tipo de control de vacio

Descripcion

Nivel de vacio de presencia de pieza alcanzado. Nivel de conmutador de vacio S1
alcanzado.

Descripcion

Nivel de vacio de presencia de pieza alcanzado. Nivel de conmutador de vacio S2
alcanzado.

Nivel de vacio de ahorro de energia alcanzado. Nivel de conmutador de vacio S2
alcanzado.

Cada vez que se activa la ACM, esto indica una fuga que se puede transmitir en el
puerto de sefal S2.

Secuencia de soplado automatico completada.

1-5V

Este ajuste se considera el tipo de entrada base de la bomba (PNP o NPN).

Parametro
NPN

PNP

Tipo de control de soplado

piCOBOT® ABB GoFa

Descripcion

Funcion NPN del pin de entrada de control de vacio (y todas los pines de entrada
salvo los especificamente configurados de otra forma).

Funcion PNP del pin de entrada de control de vacio (y todas los pines de entrada
salvo los especificamente configurados de otra forma).
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Igual que el tipo de en-
trada de base

Tipo de entrada invertido

Tipo de control C2

Parametro
NPN

PNP

Tipo de salida S1

Funciones

Descripcion
Establece el tipo de entrada para usar PNP cuando el tipo de entrada de base es
PNP. NPN cuando la base es NPN.

Establece el tipo de entrada para usar NPN cuando el tipo de entrada de base

es PNP. PNP cuando la base es NPN. Esta funcion puede ser util al configurar un
sistema que desea que se comporte de una manera especifica durante un encendido
de ejemplo.

Descripcion

Funcion NPN de pin de sefial de salida S1 (y todos los demés pines de salida salvo los
especificamente configurados de otra forma).

Funcion PNP de pin de sefial de salida S1 (y todos los demas pines de salida salvo los
especificamente configurados de otra forma).

Sefal de retroalimentacion S1. Este ajuste se considera el tipo de salida base de la bomba (PNP o NPN).

Parametro
NPN

PNP

Tipo de salida S2

Parametro

Igual que el tipo de en-
trada de base

Tipo de entrada invertido

6.2. Supervisién

Contador de ciclos

Descripcion

Funcion NPN del pin de entrada de control de vacio (y todas los pines de entrada
salvo los especificamente configurados de otra forma).

Funcion PNP del pin de entrada de control de vacio (y todas los pines de entrada
salvo los especificamente configurados de otra forma).

Descripcion

Establece el tipo de salida para usar PNP cuando el tipo de entrada de base es PNP.
NPN cuando la base es NPN.

Establece el tipo de entrada para usar NPN cuando el tipo de entrada de base es
PNP. PNP cuando la base es NPN.

Se cuenta un ciclo cada vez que se activa y luego se desactiva Vacuum on (Vacio encendido).

Contador de deteccion de tension baja (UVD)

UVD es un parametro que se mide estando el vacio activo y que almacena la tensidn mas baja registrada
en los 10 primeros ciclos de funcionamiento tras un ciclo de encendido. Cada ciclo de encendido genera
una nueva lectura que se almacena localmente. Es posible almacenar hasta 100 lecturas, a continuacion se
aplica un principio FIFO de sustitucién de datos.

Tension mas alta detectada (HVD)

HVD es una lectura de la tensién méxima observada por el eyector de vacio a lo largo de la vida util del
eyector. La lectura es un valor Unico que representa el voltaje més alto registrada.

Tension mas baja detectada (LVD)
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LVD es una lectura de la tension minima vista por el eyector de vacio a lo largo de su vida Util. La lectura es
un valor Unico que representa la tensién més baja registrada.

Tension del sistema

La tensidn del sistema es la Ultima lectura de tension en tiempo real. Se realiza una nueva lectura de la que
se puede disponer cada vez que el eyector vuelve al estado IDLE (Reposo).

Aceleracion maxima a corto plazo (STMA)

La bomba mide y proporciona el valor maximo de la aceleracién total de los ultimos 5 minutos de funciona-
miento.

Aceleracion maxima a largo plazo (LTMA)

La bomba podra medir e informar de la aceleracién méxima a la que se la ha sometido (mientras estaba
encendida) a lo largo de su vida util.

Temperatura maxima detectada (MTD)
Es el registro de la temperatura maxima vista por el eyector de vacio a lo largo de su vida Util.
Temperatura del sistema

Se trata de la Ultima lectura de la temperatura del sistema. Se pone a disposicion un nuevo valor cada vez
que el eyector vuelve al estado IDLE (Reposo).
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7. Mantenimiento

ﬁ Aviso

* Un uso irresponsable de aire comprimido puede causar lesiones. El aire comprimido nun-
ca debe utilizarse para fines distintos a los designados.

* Antes de realizar cualquier trabajo de mantenimiento, corte el suministro de aire compri-
mido, el suministro eléctrico y descargue la presién residual.

piCOBOT® se ha disefiado para reducir al minimo la necesidad de mantenimiento. Para garantizar un
funcionamiento seguro, se recomienda encarecidamente tomar las siguientes medidas:

* El mantenimiento debe realizarse con una frecuencia fija, lo suficientemente alta como para garantizar un
agarre firme en todo momento.

* Se debe llevar a cabo de forma regular una inspeccion general del piCOBOT®, cuya duracion dependera
de las caracteristicas de la aplicacién.

* Todo el mantenimiento debe realizarse de acuerdo con este manual, incluidas las instrucciones de seguri-
dad.

* Solo los integradores autorizados, o Piab AB, realizaran reparaciones.

* Utilice solo piezas de repuesto originales.

7.1. Mantenimiento preventivo

Se recomienda llevar a cabo las siguientes acciones de mantenimiento preventivo:
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Pieza de N.° de Accion Accidn de servicio y/o Accién posterior
manteni- articulo frecuencia de inspec- si no se resuelve
miento cion
Cartucho 0123098 Limpiar Cuando/Si el vacio méx.* se Sustituir la pieza si
COAX® Ti05-2 reduce >5 -kPa [1,48 -inHg]. no se logra el nivel
de vacio deseable.
Garra ajustable 0212848, Inspeccion Cada 200 horas de funcio- Sustituya la garra
namiento. si no es posible blo-
0244112 quear los brazos.
Filtro de vento- Visite Limpiar Cuando/Si el vacio auté- Sustituir el racor y el
sa piab.com nomo** aumenta >5 -kPa filtro.
[1,48 -inHg] o en caso de
error de la aplicacion.
Ventosas - Inspeccion Cuando/Si el rendimiento de Sustituir la ventosa.
la garra es malo.
Filtro de aire 0212856 Limpiar con aire La periodicidad depende de Sustituir el filtro de
comprimido comprimido la aplicacion, pero debe ha- aire.
cerse en cada parada de ser-
vicio programada.
Cable eléctrico 0248709 Inspeccion Después de 500 instalacio- Sustituir cable.

Dispositivo ex-
terno: regula-
dor de aire
comprimido

Dispositivo ex-
terno: unidad
de suministro
eléctrico

Inspeccione y
ajuste la pre-
sion de alimenta-
cién para corre-
gir el nivel de
presion si es ne-
cesario (0,5 MPa
[72,5 psi]).

Compruebe la ad-
vertencia “System

Voltage” (Tensién
del sistema) que

aparece en la pan-

talla OLED.

nes/extracciones.

Cuando/Si el vacio max.* se
reduce >5 -kPa [1,48 -inHg].

Asegurese de que la tension
suministrada a piCOBOT®
esta dentro del rango espe-
cificado (24 VCC = 10%). Por
debajo de 21,6 VDC no se
garantiza un funcionamiento
correcto.

Compruebe el esta-

do del compresor, la
capacidad y las posi-
bles fugas del siste-

ma de aire comprimi-
do.

Mida el suministro de
alimentacion o ase-
gurese de que no es-
té sobrecargado en
ningun momento.

* Vacio max. es el nivel de vacio alcanzado por las ventosas sobre un objeto sellado.

** E| vacio autéonomo es el nivel de vacio mostrado cuando las ventosas no estan en contacto con el objeto
de trabajo y el piCOBOT® esta generando vacio.
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Mantenimiento

7.2. Piezas de repuesto

—
S<

Ga

Posi- N.° de arti- Canti- Descripcion

cion culo dad

1 0123098 2 Cartucho COAX® MICRO Ti05-2

2 0212856 1 Filtro de aire comprimido, 5 uds.

9 0248709 1 Cable kit: 1) Cable M8 8-pin Female Angled to Split M8 4-pin Male

Angled and M8 3-pin Male Angled. 2) Cable M12 8-pin Male Straight

to Open end, length 0.4 m. 3) Hook-up cables (x 2), with black insula-
tion, lengths 0.2 m. 4) Hook-up cable, with red insulation, length 0.2

m.

4 0212854 1 Junta de interfaz de la valvula antirretorno, tornillo y tapon

7.3. Desmontaje del chip

Figura 11. Desenrosque los 6 tornillos Torx con una unidad T4 y saque la carcasa que contiene los
cartuchos COAX®.
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Mantenimiento

Figura 12. Utilice un destornillador o similar para retirar el cartucho COAX® de la carcasa.

7.4. Sustitucion del filtro de aire comprimido

vﬁvg/
A

Figura 13. Utilice una llave para desenroscar el conector de aire comprimido. Utilice unos alicates para
extraer el filtro e introducir el nuevo.
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7.5. Resoluciéon de problemas

Observacion o error

No hay vacio en el sistema

Poco vacio en el sistema

Agarre débil

Sefial fantasma. S1 viene
sin objeto en contacto
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Acciones

Inspeccione la conexion de suministro
de aire

Inspeccione la conexion eléctrica
Inspeccione el suministro de alimenta-
cion

Compruebe el estado de las ventosas
Limpie el filtro de las ventosas

Limpie la valvula piSAVE® sense

Compruebe el sellado de la junta torica
entre la bomba y la garra

Limpie el cartucho COAX®

Inspeccione el filtro de presion de ali-
mentacion

Compruebe si hay caida de presién del
aire comprimido

Compruebe la presion de alimentacion

Ajuste los niveles de ahorro energético
(ES)

Compruebe el angulo y el ajuste de las
ventosas

Revise el tipo de ventosa elegido

Limpie el filtro de las ventosas

Mantenimiento

Comentario

El suministro de alimentacién se monitoriza en la
pantalla y debe ser de 24 VV + 10 %

Busque si hay grietas o desgaste. ¢ \Ventosa co-
rrecta para el objeto?

Un filtro obstruido puede alterar la “sefial de lis-
to para empezar” de la bomba

Habilite la funcion “double pick” (recogida doble)

Busque si hay grietas o desgaste. Utilice el par
de apriete correcto para los tornillos de cone-
Xion (4 tornillos)

Limpie el filtro si es necesario

Evite un didmetro interior del tubo de aire com-
primido demasiado pequefio y tubos demasiado
largos

Asegurese de que la presion de alimentacion
del aire comprimido esté de acuerdo con la reco-
mendacion

ES apagara el vacio y un nivel demasiado bajo
ofrece menos fuerza de elevacion

Podria ser necesario otro tipo de ventosas para
la aplicacion de agarre
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Mantenimiento

7.6. Accesorios

N.° de articulo
0244112
0212848
0101431
0205130
0114449
9914199
Visite piab.com
0242590
0242609
0242610
0243240
0243619
0243620

piCOBOT® ABB GoFa

Descripcion

Garra ajustable 30x40

Garra ajustable 16x17

Ventosa B30-2 de silicona, G1/4" macho, con filtro de malla

Ventosa B52XP de poliuretano 30/60, G1/4” macho, con filtro de malla

Ventosa BX35P de poliuretano 30/60 con filtro, G1/4" macho, con filtro de malla
Ventosa piGRIP® con labio de bolsa de silicona, G1/4” macho, con filtro de malla
Estan disponibles otras ventosas con racor para G 1/4" Female
Cambiador de herramientas completo

Lado de la herramienta del cambiador de herramientas

Lado de la bomba del cambiador de herramientas

Kit de piezas de repuesto Junta térica - Cambiador de herramientas

Estacion de acoplamiento 105-125

Estacion de acoplamiento 105-165

Pagina 37 de 44



Datos técnicos

8. Datos técnicos

Descripcion Unidad Valor
Instalacion
Peso total (sin ventosas) g loz] Consulte la hoja técnica configurable,

disponible en piab.com, para conocer
el valor de cada configuracion en par-

ticular.
Peso del piCOBOT® (incluida la placa adaptadora) g [oz] 570 [20.1]
Peso de la garra ajustable (equipo opcional) g [oz] 256 [9,0]
Carga util max. kg [Ib] 7 kg [15.5 Ib]
Material - PA, NBR, SS, Al, FPM, CuZn, Cu, PU
Tension de suministro VCC 24 +10 %
Conexion, eléctrica - Connector M8 8-pin Male
Consumo de corriente tipico mA 200
Corriente de irrupcion mA 400
Corriente maxima de cambio de valvula mA 425
Duracién del pico de corriente de cambio de valvula ms <32
Presion de alimentacion, max. MPa [psi] 0,7 [101,5]
Presion de alimentacion, dptima MPa [psi]
Conexion, aire comprimido = @6 mm push-in angle connector
Conexion, vacio - G 1/4" Female
Propiedades ambientales
indice de proteccion - IP54
Rango de temperatura °C [°F] 0-40 [32-104]
Humedad % HR 35-85
Resistente a la vibracién a 2 g xyz Hz 8-200
Rango de nivel de ruido dBA 52-63
Funcionamiento
Caida de presion MPa [psi] Consulte la hoja de datos configura-
ble.
Caudal de soplado a 0,5 MPa [72 psi] sin contrapresion NI/s [scfm] 0-0.289 [0-0.612]
Caudal de soplado a 0,5 MPa [72 psi] y 0,1 MPa [14 psi] NI/s [scfm] 0-0,09 [0-0,19]
de contrapresion
Histéresis - Ajustable
Funcién, vacio/soplado - Vacio NC + soplado NC
Pantalla - Pantalla OLED giroscoépica
Entrada/salida eléctrica
Entrada/salida eléctrica \VVCC 24, NPN/NPN
Salida analdgica V 0-5
Precision de la salida analdgica a escala completa - +3 %
Desactivacion manual, activada eléctricamente - Si, tipo de pulsador sin bloqueo
Rango de sefial (salida digital) kPa [inHg] -101,3 - 140 [-29,92 - 41,34]
Tiempo de respuesta de la valvula ms 10+2
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Datos técnicos

Descripcion Unidad Valor
Conmutacion de salidas S1/S2, max. mA 2 x 40 simultdneamente o 1 x 80 de
una en una
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9. Dimensiones
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Figura 14. Dimensiones

Descripcion
A
B
@

Posicion
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Unidad
mm [in]

mm

Descripcion
Aire comprimido
Vacio

Escape

A
==l

TR

Valor

74.0 [2.91]

Connector M8 8-pin Male
6

70
@ [2.76"]

Dimensiones
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Dimensiones

9.1. Placas adaptadoras

Figura 15. Placa adaptadora ISO 9409-1-50-4-M6. También encaja en ISO 9409-1-50-7-M6 utilizando
cuatro tornillos (en lugar de siete).
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Garantia

10. Garantia

El Vendedor otorga a sus Clientes una garantia de cinco afos a partir de la recepcion de los Productos
para bombas de vacio (excepto las bombas de vacio con electrénica/controles, bombas de vacio electrome-
cénicas, accesorios y controles).

El Vendedor otorga a sus Clientes una garantia de un afo a partir de la recepcién de los Productos para
todos los demas Productos (excepto las bombas de vacio pero incluyendo las bombas de vacio con electro-
nica/controles, bombas de vacio electromecaénicas, accesorios y controles), si el fallo se ha producido dentro
de la vida util especificada en términos de ciclos de servicio, segun lo establecido en las especificaciones
del Producto (si procede).

La garantia cubre los defectos de fabricacion y de materiales de los Productos y también cubre si los
Productos no se ajustan a las especificaciones del Producto, excluyendo los defectos menores, si son
razonablemente aceptables y no comprometen la eficiencia en su uso.

La garantia no se aplica a ningun Producto (incluido cualquier componente u otras piezas de dichos Produc-
tos, como ventosas, elementos de filtro, sellos, tubos, espumas, etc., o el software de cualquier Producto)
que se haya utilizado de forma distinta a la del propdsito previsto, y: a) ha sido sometido a uso excesivo,

uso indebido, negligencia, almacenamiento inadecuado, manipulacion inapropiada, uso inapropiado, instala-
cion inapropiada, estrés fisico andmalo, condiciones ambientales o de trabajo anémalas, o uso, aplicacién,
instalacion, cuidado, control o mantenimiento contrarios a cualquier manual o instruccién aplicable a los
Productos emitidos por el Vendedor o las buenas préacticas comerciales respecto a los mismos; o b) haya si-
do reconstruido, reparado o alterado por personas o entidades distintas del Vendedor o sus representantes
autorizados, o tenga un defecto como resultado del desgaste normal o de un dafio intencionado o causado
por dafios posteriores provocados por otros productos defectuosos.

La garantia del producto establecida en esta Seccion es la Unica garantia otorgada por el Vendedor en
relacion con los Productos. El Cliente no puede basarse, y no se ha basado, en ninguna otra informacion,
declaracion o garantia (expresa o implicita), ya sea basada en la legislacion aplicable o de otro modo. En
cualquier caso, la indemnizacion se limita al precio de los productos acordados entre las partes y queda
excluida de los dafios indirectos.

Durante el periodo de garantia, el Vendedor deberé reemplazar o reparar, a su cargo, los productos defec-
tuosos que el Vendedor determine, a su sola discrecion, que estan cubiertos por la garantia establecida en
este documento.

Queda a discrecion del Vendedor si un Producto defectuoso debe ser devuelto al Vendedor para su susti-
tucidén o si debe ser reparado por el Vendedor en la ubicacion del Cliente. Cualquier producto sustituido
pasara a ser propiedad del Vendedor.

El Vendedor no es responsable del coste de instalar piezas o componentes de repuesto de cualquier
Producto en ningun producto o similar del Cliente.

Estos Términos y condiciones se aplicaran a cualquier Producto reparado o sustituido por el Vendedor.
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Reciclaje y eliminaciéon de residuos

11. Reciclaje y eliminacidon de residuos

oS &

)
4
Piab tiene en cuenta los aspectos medioambientales durante el proceso de desarrollo de los productos con
el fin de garantizar una huella medioambiental minima.
Piab AB cuenta con certificacion ISO-14001:2015.
Piab AB también cumple con:
* REACH (CE 1907/2006)

Las formas de gestionar el reciclado y la eliminacidn varian de un pais a otro, por lo que este proceso

debe ajustarse plenamente a cada normativa nacional. Si es posible, desmonte el producto en sus diversos
componentes. Los equipos eléctricos y electronicos deben entregarse a un organismo autorizado para su
eliminacion, al igual que las piezas metalicas. El resto de las piezas pueden reciclarse o clasificarse como
residuos.

Para obtener mas informacion sobre la normativa REACH, visite piab.com/resources/document-centre.
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https://www.piab.com/resources/document-centre

EUROPE AMERICAS ASIA
France Sweden Brazil China
Lagny sur Marne Danderyd (HQ) Sao Paulo Shanghai

+33(0)16-430 82 67
info-france@piab.com

Etampes (Joulin)
+33(0)1 699216 16

Germany

Butzbach
+49 (0)6033 7960 0
info-germany@piab.com

Italy

Torino

+39 011 226 36 66
info-italy@piab.com

Due Carrare (Kenos)
+39 049 874 13 84
info-italy@piab.com

Poland

Gdansk
+48 58 785 08 50
info-poland@piab.com

Spain
Barcelona

+34 (0)93-633 38 76
info-es@piab.com

+46 (0)8-630 25 00
info-sweden@piab.com
+46 544 409 00
se-sales@piab.com

Helsingborg
+46 042-400 45 80
se-sales@piab.com

Karlstad
+46 054 55 80 90
se-sales@piab.com

Mullsjo
+46 392 497 85
sales@avac.se

United Kingdom

Loughborough
+44 (0)15-098 570 10
info-uk@piab.com

+55 (0)11-4492 9050
info-brasil@piab.com

Canada

Toronto (ON)

Lifting Automation
+1 (0)905-881 16 33
eh.ca.info@piab.com

Hingham (MA, US)
+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Mexico

Hingham MA (US)
+1781 337 7309
info-mxca@piab.com

USA

Hingham (MA)

+1 800 321 7422
info-usa@piab.com

Fairborn (OH)

End of arm tooling EOAT
+1 937 352 1424
info-usa@piab.com

Hickory (NC)
+1 828 327 2290
info-usa@piab.com

2)piab - A brand by Piab Group

N.° art. 0248754, Rev. 01, es-ES, 2025-04 Instrucciones originales.

+86 40 0897 8668
info-china@piab.com

India

Pune
+91 89391511 69
info-india@piab.com

Japan

Tokyo
+81 3 6662 8118
info-japan@piab.com

Singapore

Singapore
+65 6455 7006
info-singapore@piab.com
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